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An Online Syntactic and Semantic Framework for Lexical Relations Extraction Using Natural Language
Deterministic Model

Oreskovié¢, Marko

Mrezni repozitorij digitalnih slika i video uradaka

Gredelj, Matea

Mrezno upravljanje pokretnim laboratorijskim objektima

Breski, Mario

On-line Monte Carlo simulacija

Ivankovié¢, Margita

Projektiranje i izvedba kvadkoptera

Bosnar, Mario

Python modul za uporabu Markovljevih lanaca preko Interneta

Markovi¢, Lucija

Mrezni okvir za poslovnu inteligenciju u oblaku

Strusa, Janko

Minimaks optimalno upravljanje nelinearnim dinamickim sustavima

Mili¢, Vladimir

Izvlacenje povezanih podataka iz strojarskih dokumenata s mreze

Topié, Jakov

IzvlaCenje strukovnog nazivlja iz strojarskih tekstova

Beni¢, Juraj

Programski upravljana Wikipedija

Strusa, Janko

Izbor materijala temeljen na ontologiji povezanih podataka

Cundekovié¢, Marko

Program za prepoznavanje znakova pomocu invarijantnih momenata

Dokladal, Darko

Racunalni program za oznacivanje i dokumentaciju

Mrvos, Drazen

Mjerenje s Arduino kontrolerom u realnom vremenu preko interneta

Kovaci¢, Matija

Upravljanje tehnic¢kim sustavom u realnom vremenu preko Interneta

Hranj, Nikola

Automatsko XML oznacivanje WEB-sadrzaja

Stimac, Bozidar

Uporaba SAGE-a (besplatnog matematic¢kog software-a) u inzenjerskoj nastavi

Strukan, Simun
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Oznacivanje i pracenje digitalizirane tehni¢ke dokumentacije

Bunjevcevié¢, Tomislav

Analiza i usporedba metoda planiranja bestrzajnih trajektorija

Konjevi¢, Branislav

Usporedba optimizacijskih metoda Matlaba i Pythona

Jalzabeti¢, Nikola

Razmjena i obradba tehni¢kih nacrta preko interneta

Glumac, Nikola

Algoritmi traZzenja optimalnog puta u prostoru s preprekama

Dokladal, Darko

Interaktivni laboratorijski modeli iz automatske regulacije

Kovaci¢, Matija

Upravljacki algoritam za podupravljane mehanicke sustave s uklju¢enom dinamikom pogona

Zili¢, Tihomir

Interaktivni 3D konstrukcijski modeli u PDF-u generirani s pomocu Scriptrunner sustava

Bucan, Goran

Odrzavanje nestabilne ravnoteze inverznog njihala pogonjenog pneumatskim sustavom koriste¢i PID
regulator

Ranogajec, Andrija

Raspodijeljeni algoritam za lokalizaciju u neusidrenoj mrezi odredivanjem smjera dolaska signala

Arbula, Damir

Integrirani sustav vida za nadzor i vodenje manipulatora za ispitivanje cijevi parogeneratora

Birgmajer, Bruno

Upravljanje fleksibilnim proizvodnim sustavima primjenom matri¢ne algebre

Smoli¢-Rocak, Nenad

Tehnike raspodijeljenog programiranja u sustavu sa sigurnosnom stijenom

Janes, Ivan

Modeli i algoritmi racunalnog projektiranja indukcijskog kaljenja

Landek, Darko

Modeliranje strukturnih sustava broda dogadajima

Blagojevi¢, Branko

Regulacija pneumatskih servosustava primjenom neizrazitog regulatora

Situm, Zeljko

Funkcijska mjerenja i procjena parametara za modele brzog razvoja telekomunikacijske programske
opreme

Grahovac, Dejan

Optimiranje sustava s referentnim modelom i parametarskom adaptacijom

Ban, Zeljko




