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Prošireni nestacionarni model aerodinamičke interferencije leta u formaciji Andrić, Marijan

Utjecaj dinamičke neuravnoteženosti i asimetrije potisne sile na rasipanje padnih točaka nevođenih 
projektila Trzun, Zvonko

A numerically efficient computational model of a flapping micro aerial vehicle based on Hamiltonian 
geometric reductions Pandža, Viktor

Koncept bespilotne letjelice privezane modularnom vezom za tlo Tukarić, Ivan

Mapiranje oštećenja konstrukcije putničkog zrakoplova A319 Lončarević, Enea

Sinteza upravljačkog algoritma za antenu za praćenje satelita u niskozemnoj orbiti Bosnar, Mario

Numerička simulacija dinamike mahokrila Bosnar, Danijel

Optimalno upravljanje podupravljanom besposadnom letjelicom temeljeno na varijacijskim 
integratorima Kasalo, Marko

Kinematička rekonstrukcija rotacije satelita Ban, Michael

Numeričko modeliranje kontaktne dinamike sustava velikog broja krutih čestica na primjeru 
elektromagnetne spojke s česticama Jurinić, Dominik

Numerička integracija rotacijskih kvaterniona Pandža, Viktor

Geometrijski integratori za numeričku simulaciju dinamike letjelica Zlatar, Dario

Određivanje granice stabilnosti aeroelastičnog sustava Sertić, Tomislav

Višekriterijsko projektiranje složenih tankostjenih konstrukcija Prebeg, Pero

Planiranje leta borbenog aviona primjenom modela gibanja u ravnotežnom letu Zovak, Ivan

Hermiteova interpolacija radijalnim baznim funkcijama u metodi kontrolnih volumena Matijašević, Dubravko
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Boundary layer method for unsteady aerodynamic loads determination Majić, Frane

Samoorganiziranje neizrazitog analitičkog regulatora pri vođenju mobilnog robota Kirola, Marijo

Analiza stabilnosti nelinearnih sustava vođenih analitičkim neizrazitim regulatorom Kasać, Josip
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