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Modeliranje hidrauli¢ki pogonjene platforme vozila za vuc¢u Kurtusi¢, Lovro

Modeling and simulation of a hybrid electric vehicle powertrain system based on 2026 FIA Formula 1

regulations Preksavec, Luka

Modeliranje i analiza rada pogona Cetvrte generacije Toyotine hibridne tehnologije Doli¢, Frano

Skalabilni model hidraulicke pumpe temeljen na umjetnoj neuronskoj mrezi Cavar, Luka

Usporedna analiza uglji¢nog otiska elektri¢nog i konvencionalnog vozila Grbin, Donat

Utjecaj mase baterije na vozna svojstva elektri¢nog vozila Plisko, Ivan

Modeliranje i analiza sustava hidrauli¢nog vitla Cuperjani, Anton Martini

Modeliranje hidrauli¢kog sustava kiper prikolice Jandel, Ivan

Modeliranje i regulacija stege za pri¢vrséivanje osjetljivog obratka Sever, Patrick

Modeliranje i simulacija sustava za odrzavanje kvalitete vode u bazenu Antunovi¢, Ivan

Modeliranje sustava vodenja automatske akvarijske hranilice Marti¢, Karlo

Modeliranje hidrauli¢kog sustava viSecijevnog raketnog lansera Mofardin, Mateo

Modeliranje sustava vodenja za odrzavanje koli¢ine vode u kupaé¢em bazenu Puljko, Hrvoje

PoboljSanje efikasnosti hidrauli¢ckog vitla pomoc¢u hidropneumatskog akumulatora Harjacek, Petar

Adaptive Constant-Current/Constant-Voltage Charging of a Battery Cell Based on Cell Open-Circuit Pavkovi¢, Danijel; Kasa¢, Josip; Krznar,

Voltage Estimation Matija; Cipek, Mihael

Oblikovanje procesa proizvodnje koriStenjem principa Vitkog menadzmenta Simié, Josip

Projektiranje automatizirane crpne stanice Vrpoljac, Petar
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Design of yaw rate controller for electric vehicle

Kolari¢, Filip

Poboljsanje stroja za slaganje transformatorskih metalnih traka

Mihokovi¢, Josip

Modeliranje i analiza hibridnog elektri¢nog pogona paralelne strukture Sumskog zglobnog traktora
pomocu racunalnog programa SciLab

Karaci¢, Gabrijela

Odrzivi materijali za izradu bolida Formule jedan

Kosanovi¢, Lovre

Modeliranje i analiza hibridnog hidrauli¢ckog pogona Sumskog zglobnog traktora pomocu rac¢unalnog
programa Hopsan

Zarak, Nikola

Model za unaprjedenje energetske ucinkovitosti i prometne sigurnosti zeljezni¢koga prijevoza
primjenom naprednih pogonskih tehnologija i udaljenih uskopojasnih senzorskih mreza

Kljai¢, Zdenko

Integracija elektroenergetskih sustava na hibridnim Ssumskim traktorima temeljena na paralelnom nizu
pretvaraca istosmjerne struje

Parcina, Ana

Projektiranje manipulatora za podizanje i rotiranje namotanih celi¢nih traka

Mihokovi¢, Josip

Projektiranje hidrauli¢nog cjepaca za ogrjevno drvo

Biskup, Davor

Modelling and control of hybrid propulsion systems for multirotor unmanned aerial vehicles

Krznar, Matija

Kontinuirana identifikacija parametara letjelice s Cetiri rotora u realnom vremenu

Bambir, Krunoslav

Procjena isplativosti hibridizacije pogona Sumskog zglobnog traktora

Karlusi¢, Juraj

Razvoj petosnog robota paralelne kinematike

Bozi¢, Matej

Modeliranje, analiza i optimalno upravljanje pogonima hibridnih elektri¢nih vozila

Cipek, Mihael

Usporedba razliCitih struktura hibridnih vozila

Cipek, Mihael




