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Robotski sustav za identifikaciju i lokalizaciju brodova u marini

Dragicevi¢, Nino

Lokalizacija i robotsko rukovanje otpadom iz mora

Jakovljevi¢, Jan

Numericki proracun krutosti i optimiranje prihvatnog alata za podizanje teskih tereta mostnog granika HROC
u fuzijskoj elektrani DONES

Mestrovié, Denis

Uredaj za kontrolu cijevi parogeneratora kod CANDU izvedbe nuklearnog reaktora

Garkovi¢, Marin

Nelinearna analiza prsta za zaklju¢avanje lakog manipulatora u PWR elektranama

Tadijanovi¢, Imra

Numericki proracun krutosti osi alata mobilnog manipulatora za inspekciju cijevi parogeneratora u
nuklearnim elektranama

Mihokovié, Morena

Proracun pneumatskog prsta za zaklju¢avanje manipulatora unutar cijevi parogeneratora

ESegovié¢, Dominik

Identification of the mechanical properties of nodular graphite cast iron via multiaxial tests

Tomicevié¢, Zvonimir

Dinamicka izdrzljivost endoproteze zgloba kuka

Cukor, Ivana

Metoda kaustike u analizi kontaktnih problema kompozitnih materijala

Bakié¢, Ante
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