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Title URL | Authors Host item title
Stroj za uklanjanje loSih zrna graha Varovi¢, Antonio

Navojno vreteno s pneumatskim pogonom Gali¢, Bernarda

Pneumatska rukavica za fizikalnu terapiju Sake Popovi¢, Aleksandra

Pneumatski manipulator za izbjegavanje prepreka na pokretnoj traci Ivankovié, Ante

Pneumatski robotski manipulator s hvataljkom prilagodljivog oblika Zorici¢, Lovro

Regulacija brzine vrtnje elektrohidrauli¢kog vitla Tvrz, Lovro

Automatizacija postupka izrade zlatnih listi¢a

Krklec, Karlo

Fleksibilni pneumatski manipulator

Cmeljesevi¢, Matija

Mobilno vozilo s motorom pogonjenim pneumatskim misi¢ima

Cavi¢, Filip

Projektiranje i upravljanje podvodnog vozila

Kastelan, Pavao

Samostabilziraju¢a platforma s tri stupnja slobode gibanja

Vugi¢, Martin

Poluautomatski uredaj za punjenje vinskih boca

Kastela, Luka

Automatizirani sustav za mijeSanje tekucina u definiranom omjeru

Hesky, Borna

Pneumatski robot za penjanje po zidu

Burinovi¢, Jerko

Projektiranje i daljinsko upravljanje pneumatski pogonjenog plovila

Fain, Toni

Projektiranje i izrada pneumatskog robotskog manipulatora

Budija, Branimir

Sustav za razvrstavanje predmeta prema boji

Bacevina, Luka

Lokalizacija i robotsko rukovanje otpadom iz mora

Jakovljevi¢, Jan

Modeliranje i regulacija pneumatskog sustava za ispitivanje ¢vrsto¢e materijala

Baca, Marko Miroslav
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Projektiranje eksperimentalnog postava za analizu hidrauli¢kih sustava u otvorenom krugu

Semren, Dominik

Konstruiranje i upravljanje savijacice lima

Pretkovi¢, Bruno

Upravljanje izravno pogonjenih elektrohidrauli¢kih sustava

Benié, Juraj

An Intelligent System for Urinary Bladder Cancer Diagnostics

Lorencin, Ivan

Pneumatski sustav za otvaranje vrata s detektorom kucanja

Sutalo, Marin

Regulacija brzine vrtnje vratila pogonjenog pneumatskim cilindrima

Poznanovi¢, Dario

Uredaj za ispitivanje nosaca kabelskih polica

Antoli¢, Zdravko

Pneumatski sustav za vjezbanje brzine reakcije u borilackim sportovima

Stanisak, Tin

Development of soft sensors for advanced control of isomerization process

Herceg, Sre¢ko

Pneumatski stroj za Zongliranje lopticom

Majer, Edi

Projektiranje i izrada robotskog sustava koji igra Sah

Herceg-Rusec, Matija

Automatsko zalijevanje staklenika

Kuhar, lvana

Daljinsko upravljanje i nadzor pneumatskog manipulatora

Vico, Andelko

Izravno pogonjeni elektrohidraulic¢ki sustav upravljan putem web-a

Vucetié, Luka

Projektiranje i upravljanje pneumatskog sustava za ispitivanje dinamicke izdrzljivosti materijala

Baca, Marko Miroslav

Sortiranje proizvoda primjenom vizijskog sustava

Radié, Ivan

Projektiranje upravljackog sustava posmicnih prigona 3D pisaca velikog radnog volumena

Ferencak, Marko

Upravljanje hidrauli¢ckim pogonom rovokopaca Grbi¢, Sime
Regulacija brzine vrtnje pneumatskog motora Peji¢, Klara
Primjena virtualne stvarnosti u mehatronickim i robotskim sustavima Vlahovi¢, Filip

Projektiranje i upravljanje rotacijskog zamasnjaka

Santek, Andreas

Upravljanje hidrauli¢kim aktuatorom primjenom logickih ventila

Petanjak, Mislav

Automatizacija uredaja za ispitivanje otpornosti na adhezijsko trosenje

Jankovi¢, Tin

Procjena isplativosti hibridizacije pogona Sumskog zglobnog traktora

Karlus$i¢, Juraj

Analiza energetske ucinkovitosti izravno pogonjenog elektrohidraulickog sustava

Klepo, David




Pneumatska presa upravljana putem WEB-a

Dabcevié¢, Zvonimir

Regulacija polozaja hidrauli¢kog cilindra primjenom logic¢kih ventila

Semren, Dominik

Upravljanje platformom s dva stupnja slobode pomodu pneumatskih aktuatora

Rasperi¢, Borna

Analiza i projektiranje hidrauli¢kih sustava koristenjem softvera Simster

Petanjak, Mislav

Modeliranje i analiza hibridnog pogona Sumskog zglobnog traktora

Prekrat, Franjo

Projektiranje, izrada i upravljanje pneumatskog manipulatora

Vlahovi¢, Filip

Regulacija kuta zakreta lista kormila broda

Jeleni¢, Dino

Regulacija sustava kuglice na ploci

Santek, Andreas

Stroj za izradu elementa stati¢kog zaustavljaca plamena namatanjem

Trumbié, Niko

Upravljanje pneumatskim manipulatorom pomocu otvorene elektroni¢ke platforme

Poznanovi¢, Dario

Izravno pogonjeni elektrohidrauli¢ki sustav

Zorié, Vito

Regulacija rotacijskog uredaja pogonjenog pneumatskim cilindrima

Kosor, Tomislav

.....

Fanjek, Ivan

Grbi¢, Sime

.....

Glozini¢, Andrija

Automatizirano upravljanje elektrohidraulickim robotskim manipulatorom

Zgela, Dalibor

Upravljanje sustava za proizvodnju maslinovog ulja

Rajci¢, Nikola

.....

Sirini¢, Davor

Projektiranje sustava za proizvodnju plasti¢nih ambalaznih kutija

Buntak, Branimir

Projektiranje, izrada i upravljanje troosnog antropomorfnog robota za igranje Saha

Malnar, Leon

Projektiranje i izrada baterijskog paketa za bolid Formule Student

Skutari, Matko

Pneumatski manipulator s transportnim sustavom

Pucak, Kristijan

Izrada i upravljanje egzoskeletonske ruke pokretane umjetnim pneumatskim misi¢ima

Kosor, Tomislav

Modeliranje i simulacija elektrohidraulickih servosustava

Okovié, Petra

Razvoj virtualnog modela elektro-hidraulickog robotskog manipulatora

Uremovi¢, Domagoj




Regulacija sile hidrauli¢ke preSe pomoc¢u programa LabVIEW i uredaja NI-myRIO

Tubié, Helena

Modeliranje i simulacija elektri¢nih i toplinskih pojava kod prototipa E-Formule student

Pecani¢, Matko

Robotska stanica za posluzivanje stroja za injekcijsko presanje

Filipovi¢, Ivan

Robusno upravljanje elektrohidraulickog servosustava primjenom metode povratnog koraka

Pinculi¢, Hrvoje

Bezi¢no upravljanje elektrohidrauli¢ckim robotskim manipulatorom

Zgela, Dalibor

Konstrukcija i upravljanje pneumatske prese

Rajci¢, Nikola

Konstrukcija sustava kuglice na ploci pokretanog pneumatskim misi¢ima

Selak, Hrvoje

Minijaturni pneumatski cilindri upravljani brzim Matrix ventilom

Kotarski, Martin

Modeliranje i regulacija sustava kuglice na plo¢i pokretanog pneumatskim misi¢ima

Mileti¢, Marin

Projektiranje i upravljanje robotske ruke izradene na 3D printeru

Klasi¢, Mario

Projektiranje i upravljanje sustava kuglice na kotacu

Mustaé, Jurica

Robotski manipulator izraden na 3D printeru

Peter, Kristijan

Projektiranje dvonoznog hodajuéeg robota pokretanog umjetnim pneumatskim misi¢ima

Glozini¢, Andrija

Identifikacija i regulacija elektrohidrauli¢ckog servosustava

Peran, Toni

Hidrauli¢ki sustav kompaktne vakuumske Ccistilice

Franicevié, Marin

Projektiranje i izrada beZi¢ne animatronicke Sake

Filipovi¢, Ivan

.....

Stahan, Valentino

Projektiranje i izrada pneumatskog manipulatora

Pucak, Kristijan

Bezi¢no upravljanje mobilne hidraulicke platforme s teleskopskom dizalicom

Lazeta, Zvonimir

Elektrohidrauli¢ki robotski manipulator

Jankovi¢, lvan

.....

Hodja, Tomislav

Levitacija kuglice u vertikalnoj cijevi

Horvatié, Filip

Regulacija hidraulickog servosustava pomoc¢u ugradbenog uredaja NI myRIO

Govedié¢, Klemen

Automatsko niveliranje hidraulicke platforme s dizalicom

Anti¢, Domagoj

Regulacija polozaja hidraulickog cilindra pomoc¢u industrijskog PLC uredaja

Markovi¢, Tomislav




Bezi¢ni nadzor i upravljanje industrijskih procesa

Les, Marko

Minimaks optimalno upravljanje nelinearnim dinamic¢kim sustavima

Mili¢, Vladimir

Projektiranje prihvatnice elektro-hidrauli¢ckog robotskog manipulatora

Safari¢, Kregimir

Robotski manipulator za velike nosivosti

Milos, Darije

Programiranje PLC-a za proizvodnju Stapnog limitera

Zaimovié, Gianluca

Pneumatski pogonjena ortoza za stopalo

Trivi¢, Denis

Sustav za upravljanje i nadzor izvrSenih radova transportnih vozila

Franic¢evié, Marin

Regulacija brzine vrtnje hidromotora pomo¢u industrijskog PLC-a

Mejas, lgor

Regulacija polozaja hidrauli¢ckog cilindra koriStenjem plc-a kao upravljackog uredaja

Lobrovi¢, Mihael

Regulacija polozaja pneumatskog cilindra pomod¢u matrix ventila

Markovi¢, Tomislav

Projektiranje samobalansiraju¢eg mobilnog transportera na dva kotaca

Stampar, Tomislav

Projektiranje elektrohidraulickog robotskog manipulatora

Dzafo, Deni

Pomoc¢ni kontroler robota Mitsubishi RM501

Hranj, Natasa

Simulacija hidrauli¢kih sustava u programskom alatu DSHplus

Bozikovié¢, Dominik

Upravljanje automatiziranim sustavom skladistenja

Sokac¢, Marko

Prikaz vremena robotom Mitsubishi RM501

Stevanovi¢, Stojan

Upravljanje brzinom vrtnje hidraulickog motora pomo¢u PLC-a

Kekelj, Matija

Upravljanje hidrauli¢ke prese pomoc¢u PLC-a

Demetlika, Andrea

Analiza energetske ucinkovitosti u hidrauli¢ckom sustavu

Komljenovi¢, Ante

Hibridno upravljanje silom i polozajem hidrauli¢cke prese

Senjug, Drazen

Upravljanje alatnog stroja pomodcu PLC-a

Arsoski, Sasa

Upravljanje stroja za izradu betonskih proizvoda

Simuni¢, Tomislav

Usporedba Smithovog prediktora i PID regulatora temperature

Oreski, Igor

Regulacija hidrauli¢kog sustava pomocu grafickog programa LabVIEW

Toti¢, Zvonimir

Upravljacki algoritam za podupravljane mehanicke sustave s uklju¢enom dinamikom pogona

Zili¢, Tihomir




Nadzor i upravljanje naftovodnim sustavom

Dzafo, Deni

Regulacija brzine vrtnje hidromotora

Gasparec, lvica

Modeliranje regulacije sustava kuglice na gredi Piljek, Petar
Regulacija hidrauli¢kog sustava primjenom neizrazitog Cuglin, Petar
Primjena genetskih algoritama u regulaciji hidrauli¢kog sustava Ani¢, Luka

Regulacija sile hidraulicke prese

Mari¢, Robert

Robotizirano automatsko skladiste

Sokac¢, Marko

Sustav za sortiranje radnih predmeta

Benié, Zoran

.....

Herceg, Sre¢ko

Upravljanje blokadnim plinskim stanicama

Ferencaba, Dario

Sinteza regulacijskih sustava primjenom linearnih matri¢nih nejednadzbi

Mili¢, Vladimir

Hidrauli¢ko pokretno postolje

Glumac, Nikola

Regulacija polozaja elektrohidrauli¢ckog servosustava

Cuglin, Petar

Konstrukcija robotske ruke s pneumatskim misi¢éima kao aktuatorima

Herceg, Srecko

Regulacija pneumatskih servosustava primjenom neizrazitog regulatora

Situm, Zeljko




